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Technologie actuelle

Utilisés au-dessous de 1 MHz, ils ont du gain en puissance et ils sont faciles & accorder. On distingue :
@ filtres Actifs RC : AOR Résistances et Condensateurs

@ filtres & capacités commutées : condensateurs et AOP
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N.B : L'ordre du filtre est déterminé par le nombre de capacités et/ou bobines dans le montage !
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Méthode

@ Etude du schéma
@ Etude de la fonction de transfert
@ Tracé du diagramme de Bode
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Filtre passe-bas (1/4)

On étudie le montage suivant :

——o Vout
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Filtre passe-bas (3/4) : Etude de la fonction de transfert

Fonction de Transfert

Ro /Ry

Hiw) = =7 iom,C
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Fonction de Transfert

L Ry /Ry
Hiw) = =7 iom,C
La fonction de transfert est de la forme :
K
1+)5s

avec K = Ry/Ry et wp = i
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Fonction de Transfert

L Ry /Ry
Hiw) = =7 iom,C
La fonction de transfert est de la forme :
K
1+)5s

avec K = Ry/Ry et wy = gl Or, nous pouvons définir :

. 1
wo
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Filtre passe-bas (4/4) : Tracé du diagramme de Bode

Application numérique :
Sionprend: Ry = 6,8 kQ), R, =47 kO3, C = 30 nF,
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Filtre passe-haut (1/4)

On étudie le montage suivant :

(CYU) Systémes Electroniques - S2

——o Vout

12/15



Filtre passe-haut (2/4) : Etude du schéma

R
Cette configuration concerne également un amplificateur in- z
verseur dont la fonction de transfert est :
R c
Vout
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Filtre passe-haut (2/4) : Etude du schéma

X . . L . R
Cette configuration concerne également un amplificateur in-
verseur dont la fonction de transfert est :

Vout Jw) _ L v
Vin(jew) Zeq gy -

Vout
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Filtre passe-haut (2/4) : Etude du schéma

X . . L . R
Cette configuration concerne également un amplificateur in-
verseur dont la fonction de transfert est :

Vout Jw) _ P43 v

Vin(jw) Zeq gy -
1 H»/'wI?WC

jwC — T jwC

Vout

ICi Zog = Ry +2Zc = Ry +
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Filtre passe-haut (2/4) : Etude du schéma

R
Cette configuration concerne également un amplificateur in- z
verseur dont la fonction de transfert est :
c
. R
Vout Jw) _ P43 v !
Vin(jw) Zeq gy - y
out
. _ _ 1 H»/'wI?WC
ICiZeq =Ry +Zc =R + e = —Juc

Fonction de Transfert

Vo _ L JoRC
Vn | Zeq  THjwRC
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Filtre passe-haut (3/4) : Etude de la fonction de transfert

Fonction de Transfert

: 7Vour77é77 JwR,C
HO) = = " Zeg = T THIwRIC
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Filtre passe-haut (3/4) : Etude de la fonction de transfert

Fonction de Transfert

: 7Vour77é77 JwR,C
HO) = = " Zeg = T THIwRIC

On s’intéresse au cas pour lequel Ry = R, = R. La fonction de transfert est de la
forme :
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Filtre passe-haut (3/4) : Etude de la fonction de transfert

Fonction de Transfert

: 7Vour77é77 JwR,C
HO) = = " Zeg = T THIwRIC

On s’intéresse au cas pour lequel Ry = R, = R. La fonction de transfert est de la
forme :

avec wy = p~. Or, nous pouvons définir :

; ,w
Hljo) =~
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Filtre passe-haut (4/4) : Tracé du diagramme de Bode

Application numérique :
Sionprend: R=10kQ et C =22 nF, alors wy =~
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Filtre passe-haut (4/4) : Tracé du diagramme de Bode

Application numérique :
Sionprend: R =10 kQ et C =22 nF, alors wg ~ 45455 rad/s
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Sionprend: R =10 kQ et C =22 nF, alors wg ~ 45455 rad/s
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Filtre passe-haut (4/4) : Tracé du diagramme de Bode

Application numérique :
Sionprend: R =10 kQ et C =22 nF, alors wg ~ 45455 rad/s
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Filtre passe-haut (4/4) : Tracé du diagramme de Bode

Application numérique :
Sionprend: R =10 kQ et C =22 nF, alors wg ~ 45455 rad/s
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Filtre passe-haut (4/4) : Tracé du diagramme de Bode

Application numérique :
Sionprend: R =10 kQ et C =22 nF, alors wg ~ 45455 rad/s
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